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Specification

적재량
도달범위
반복정밀도
설치면적
재질
툴�출력
케이블�길이 (로봇암)
무게
사용환경
전력�소모량
소음

구동범위

� kg 
���.� mm 
± �.�� mm
∅ ��� mm
알루미늄, 플라스틱, 스틸
M�� ��-pin 커넥터 (��/��V, ~�A)
� m
�� kg
IP �� /  �-�� °C 
표준�프로그램�적용시�약 ��� W
��dB(A) 이하
J� : ± ��� °            ± ��� °/s               
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 

RB�-���은�가반하중 �kg, 최대�도달범위 ���.�mm 를�갖는 RB 시리즈의�표준�모델입니다.
생산·조립·부품체결�등�제조업과 F&B·소독시스템·로봇�스튜디오�등�서비스업에�범용적으로�사용할�수�있습니다.

RB5-850

※ 성능�개선을�위해�일부�사양이�변경될�수�있습니다.

Specification

적재량
도달범위
반복정밀도
설치면적
재질
툴�출력
케이블�길이 (로봇암)
무게
사용환경
전력�소모량
소음

구동범위

�� kg 
���� mm 
± �.�� mm
∅ ��� mm
알루미늄, 플라스틱, 스틸
M�� ��-pin 커넥터 (��/��V, ~�A)
� m
��.� kg
IP �� /  �-�� °C 
표준�프로그램�적용시�약 ��� W
��dB(A) 이하
J� : ± ��� °            ± ��� °/s               
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 
J� : ± ��� °            ± ��� °/s 

RB��-����은�가반하중 ��kg, 최대�도달범위 ����mm로 RB 시리즈�중�최장의�작업�반경을�자랑하는�모델입니다.
먼�거리에서�중량물을�이동하는�물류�및�조립�자동화�작업�등에�적합합니다. 

RB10-1300

※ 성능�개선을�위해�일부�사양이�변경될�수�있습니다.

협동로봇
RB시리즈












